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Modelo de Deep Learning para reconocimiento de Diplocarpon

Rosae en rosas Mister Lincoln en zonas altoandinas

Resumen

El trabajo tuvo como objetivo detectar la presencia del hongo Diplocarpon Rosae en rosas en
la region de Puno, Perd, utilizando redes neuronales convolucionales. La metodologia
involucrd la recoleccion y preparacion de datos, la construccion y entrenamiento del modelo,
y la evaluacion de este. Se utiliz6 un método estructurado basada en la investigacion de
Marroquin, U. y se recolectd datos utilizando camaras profesionales y moviles. Los datos
fueron preparados para la clasificacién, deteccion y segmentacion usando diversas
herramientas. El estudio contribuye al reconocimiento de la plaga Diplocarpon Rosae en la
region sur del Perd y aporta a la investigacion futura. El articulo describe el desarrollo de un
modelo de inteligencia artificial para la identificacién de plagas en cultivos de rosas en la region
de Puno. Los datos se dividieron en conjuntos de entrenamiento, validacion y prueba, y se
construyeron modelos para la clasificacién, deteccion y segmentacion. Los resultados
mostraron una alta precision para los modelos de clasificaciéon con 0.99 y deteccién con 0.85,
pero se encontraron algunas complicaciones en el modelo de segmentacién con 0.635. Se
logré el objetivo de crear un modelo de IA para la clasificacion, deteccién y segmentacion de

la plaga en cultivos de rosas.

Palabras clave: CNN, Deteccion de Objetos, Segmentacion de Instancias, Rosas,

Diplocarpon Rosae.



Abstract

The objective of this work was to detect the presence of the Diplocarpon Rosae fungus in roses
in the region of Puno, Peru, using convolutional neural networks. The methodology involved
data collection and preparation, model construction and training, and model evaluation. A
structured approach based on the research of Marroquin, U. was used and data was collected
using professional and cell phone cameras. The data were prepared for classification, detection
and segmentation using various tools. The study brings to the recognition of the pest
Diplocarpon Rosae in the southern region of Peru and contributes to future research. The article
describes the development of an artificial intelligence model for pest identification in rose crops
in the Puno region. The data were divided into training, validation and test sets, and models
were built for classification, detection and segmentation. The results showed high precision for
the classification models with 0.99 and detection with 0.85, but some complications were found
in the segmentation model with 0.635. The objective of creating an Al model for pest

classification, detection and segmentation in rose crops was achieved.
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